
Features
• Up to three-axis Gimbal controller.
• Compact (50 x 50 mm) design, suitable for mounting on:

– drones
– handheld cameras

• Three STSPIN233 low voltage three phase and three sense motor drivers.
• STM32F303RE microcontroller with ARM® Cortex®-M4 core able to

simultaneously drive three PMSM motors:
– MCU runs a high efficiency field oriented control (FOC) algorithm

compatible with the most common position sensors on Gimbal motors
(PWM or analogic inputs)

– compatible with open loop sensorless algorithm
• Operating voltage from 6.0 V to 8.4 V (2 LiPo batteries).

– maximum output current 1.3 ARMS.
• Protection mechanisms:

– triple single shunt current sensing network
– non-dissipative overcurrent protection
– short-circuit protection
– thermal shutdown
– hardware overvoltage and polarity inversion protection

• Measurement units:
– on-board inertial measurement unit LSM6DSL (frame IMU)
– compatible with external SPI/I2C inertial measurement units (camera IMU)

• Interfaces:
– STEVAL-UKI001V1 Serial Wire Debug (SWD) board with cable
– USB connector for real-time data communication
– three connectors for Pitch, Roll and Tilt axis target angle inputs (PWM

mode)
– one channel DAC output and one GPIO test point for debugging purpose

• 2 Kbit serial I²C bus EEPROM for data storage
• WEEE and RoHS compliant

Description
The STEVAL-GMBL02V1 reference design kit is a complete triple motor field-oriented 
control (FOC) demonstration and evaluation platform as well as an integrated 
environment for three axis Gimbal controller applications in the 6.0 V to 8.4 VDC bus 
voltage range (2 LiPo batteries), which you can increase up to 11 V with a maximum 
output current of 1.3 A for each motor drive.

The design features the STM32F303RE microcontroller with ARM® Cortex®-M4 32-
bit core and the STSPIN233 low voltage three phase and three sense motor driver.

The kit is equipped with a USB interface for real-time data exchange and includes an 
STEVAL-UKI001V1 ST-LINK adapter for serial wire debug (SWD) and corresponding 
cable. If you mount the STEVAL-UKI001V1 on the ST-LINK/V2-1 debugging section
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1.1 STEVAL-GMBL01V1 controller board schematic diagrams

Figure 1. STEVAL-GMBL01V1 schematic - interfaces
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Figure 2. STEVAL-GMBL01V1 schematic – MCU, IMU sensor, EEPROM
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Figure 3. STEVAL-GMBL01V1 schematic – motor control

SE
N

SE
W

C22

PC[0..15]

3

PA9

OUTW

PA3

PA2

+3V3

PC15

PC11
YAW

+3V3

R35

C25

13

7
OUTV

22µF 20V

R25

PC15

ROLL

PB13

PC4

10K

PA[0..15]

PITCH

U8

STSPIN233

INU
1

OUTU

PB14

PC1

4
ST

BY
/R

ST

+

INV

C30

M1

PA12

C32

PB3

PC7

PC9

INV
15

PC3

SE
N

SE
V

9

PB11

18K

EN/OC

RSH2

PC13

OUTW
10

PB1

C33

SE
N

SE
W

SE
N

SE
U

VS
5

PB7

ENU
2

10nF

PB15

14PC2

3
OUTU

C24
PB10

PC14

C31

1E 0.5W

R39

3K

OUTW

C21

PC7

PC12

PB12

+

22µF 20V

R37

R24 100E

3K

1
2
3

SE
N

SE
V

9

PB2

C29

10nF

16

U7

STSPIN233

INU
1

RSH3PB14

PC1

Place close to MCU

Place close to MCU

SE
N

SE
V

9

VBATT

OUTU

INW

4

PA6

R341K

VBATT

PC6
PC8

1E 0.5W

ST
BY

/R
ST

10nF

M3

10nF

PA10

6
G

N
D

R33

10

INW

PB5

ENV

PC0

C28

N.M.

N.M.

R32

C27

15

ENV

8

10K

PA4

SE
N

SE
U

VS
5

+3V3

10nF

PB4

PC6

PA11

+3V3

PC13

R38

18K

R30 100E

TA
B

17

U9

STSPIN233

INU
1

11

ENW
12

PC0

18K

PB0

11

ENW
12

PA13
PA14

PC3

N.M.

R29

2
ENU

PB6
4

10K

PC10

PC14

M2

PA0

18K

C26

PB0

PB9

6
G

N
D

PA15

R36100E

RSH1

8

10

INW

PC2

1E 0.5W

13
EN/OC

PA3

PC8

3K

C34

INV

3

PA1

1
2
3

R26
15

ENV

1
2
3

+3V3

22µF 20V

R31

C23

SE
N

SE
W

R23

14
ST

BY
/R

ST

+3V3

+3V3

11

ENW
12

R401K

PC5

18K
C20

7
OUTV

ENU
2

PA7

PB[0..15]

7
OUTV

14

G
N

D
6

PC9

PA2

SE
N

SE
U

VS
5

16

10nF

R27
10nF

PA5

TA
B

17

EN/OC
13

PA1

18K

16

10nF

PB11

VBATT

TA
B

17

R28 1K

8
PB8

+3V3

PA0

+

PA8

10nF

+3V3

STEVAL-GMBL02V1
STEVAL-GMBL01V1 controller board schematic diagrams 

DB3710 - Rev 2 page 4/7



1.2 STEVAL-UKI001V1 adapter board schematic diagram

Figure 4. STEVAL-UKI001V1 schematic
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IMPORTANT NOTICE – PLEASE READ CAREFULLY

STMicroelectronics NV and its subsidiaries (“ST”) reserve the right to make changes, corrections, enhancements, modifications, and improvements to ST
products and/or to this document at any time without notice. Purchasers should obtain the latest relevant information on ST products before placing orders. ST
products are sold pursuant to ST’s terms and conditions of sale in place at the time of order acknowledgement.

Purchasers are solely responsible for the choice, selection, and use of ST products and ST assumes no liability for application assistance or the design of
Purchasers’ products.

No license, express or implied, to any intellectual property right is granted by ST herein.

Resale of ST products with provisions different from the information set forth herein shall void any warranty granted by ST for such product.

ST and the ST logo are trademarks of ST. All other product or service names are the property of their respective owners.

Information in this document supersedes and replaces information previously supplied in any prior versions of this document.

© 2018 STMicroelectronics – All rights reserved
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                                        Tел:  +7 (812) 336 43 04 (многоканальный) 
                                                    Email:  org@lifeelectronics.ru 
 
                                                         www.lifeelectronics.ru 

 

ООО “ЛайфЭлектроникс”                                                                                                                  “LifeElectronics” LLC 
ИНН 7805602321 КПП 780501001 Р/С 40702810122510004610 ФАКБ "АБСОЛЮТ БАНК" (ЗАО) в г.Санкт-Петербурге К/С 30101810900000000703 БИК 044030703  

 

      Компания «Life Electronics» занимается поставками электронных компонентов импортного и 
отечественного производства от производителей и со складов крупных дистрибьюторов Европы, 
Америки и Азии. 

С конца 2013 года компания активно расширяет линейку поставок компонентов по направлению 
коаксиальный кабель, кварцевые генераторы и конденсаторы (керамические, пленочные, 
электролитические),  за  счёт заключения дистрибьюторских договоров 

      Мы предлагаем: 

 Конкурентоспособные цены и скидки постоянным клиентам. 

 Специальные условия для постоянных клиентов. 

 Подбор аналогов. 

 Поставку компонентов в любых объемах, удовлетворяющих вашим потребностям. 
 

 Приемлемые сроки поставки, возможна ускоренная поставка. 

 Доставку товара в любую точку России и стран СНГ. 

 Комплексную поставку. 

 Работу по проектам и поставку образцов. 

 Формирование склада под заказчика. 
 

 Сертификаты соответствия на поставляемую продукцию (по желанию клиента). 

 Тестирование поставляемой продукции. 

 Поставку компонентов, требующих военную и космическую приемку. 

 Входной контроль качества. 

 Наличие сертификата ISO. 
 

       В составе нашей компании организован Конструкторский отдел, призванный помогать 
разработчикам, и инженерам. 

  Конструкторский отдел помогает осуществить: 

 Регистрацию проекта у производителя компонентов. 

 Техническую поддержку проекта. 

 Защиту от снятия компонента с производства. 

 Оценку стоимости проекта по компонентам. 

 Изготовление тестовой платы монтаж и пусконаладочные работы. 
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